Smart RIO

...avagy egy kihelyezett 1/0 jelilleszto késziilék is lehet intelligens

Opitzer Gébor - SB Controls Kft.

A rendszertervezés soha sem tisztédn miszaki kérdés. Mindig szem elétt kell tartani, hogy a rendszer gazdasdagos
megvalésitdsdnak a fizikai eszkdzigény és a befektetett szellemi eréfeszités kéréseire is ,helyes valaszt” kell adnia.
Ez a f6 gondolata az aldbbiakban bemutatott megolddasnak is.

Céglink korabbi kozleményeiben rend-
szeresen beszamoltunk az automatizalas
kiilonbozé strukturairdl. Ezen beliil — kii-
londsen a nagy kiterjedésti rendszereknél
— gyakran megjelend igény a RIO (Remote
Input Output) rendszerek alkalmazasa.
Ilyenkor a tavoli jeleket, informaciokat
nem kozvetleniil a kdzponti vezérlékészii-
lékbe csatlakoztatjuk, hiszen az tetemes
kabelezési koltséget jelentene. Ezek a je-
lek kihelyezett, azaz tavoli alallomasokba
csatlakoznak, amelyek azutdn mar adat-
kommunikécioval tovabbitjak ezeket a je-
leket a kdzponti rendszerbe.

Hasonl6 rendszerek szinte minden auto-
matizaldsi gyarto palettdjan megtalalhatok.
Az is egyre gyakoribb, hogy az adatkom-
munikacié nem valamilyen dedikalt — azaz
csak az adott rendszer szamara kiépitett
— célhalézat, hanem esetleg az épiiletben
egyébként is meglevd vagy kiépitésre ke-
riilé, szabvanyos Ethernet-rendszer kdzve-
titi ezeket az adatokat is.
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Az ilyen rendszerek elényei a kovetkezok:

* A kihelyezett adatgytjté allomas nem rendelkezik kdzponti
egységgel, ezért olcso.

» Ajel- és az adatatviteli kabelezés — manapsag elég tetemes —
koltsége megtakarithato.

» Csak a kozponti rendszerbe kell programot irni, a kihelyezett
jelek, adatok latszolag gy kezelhet6k, mint a helyi informa-
cioforrasok.

Természetes, hogy ennél a rendszermegoldasnal bizonyos
kompromisszumokat el kell fogadni, azaz az ilyen felépitésti
rendszereknek akadnak — egyes esetekben elfogadhaté — hat-
ranyai is.

Az ilyen rendszerek hatranyai a kovetkezok:

* A tavoli jelek informaciobegytjtése, -kikiildése, -feldol-
gozasa id6t igényel, azaz a kdzponti vezérlérendszer nem
tud olyan gyors valaszokat adni a kihelyezett jelekkel kap-
csolatban, mint a kozvetleniil bekabelezett informaciok
esetében.
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* Ha a kommunikacié valamilyen okbo6l megszakad, akkor a
tavoli jelek érzékelése, kezelése gyakorlatilag megsztinik az
adatatviteli hiba idejére.

* A kihelyezett alallomadsok egymas kozott csak a kdzponti
rendszer ,.kozvetitésével” tudnak adatot cserélni.

A Saia-Burgess Controls a fenti problémak kezelésére, megol-
dasara dolgozta ki a Smart RIO-rendszert.

A rendszer lényege

A RIO-rendszer szamara engedélyezziik egyszeribb funkciok
helyi ellatasat, megoldasat is. Noha a kihelyezett jelek csatolo-
egysége tovabbra sem rendelkezik komoly intelligencidval, az
egyébként az adatcsatolas vezérlését ellatd helyi processzor tel-
jesitménye mégis lehetdséget nyujt helyi algoritmusok, felada-
tok futtatadsara. Ezeket a feladatokat az — egyébként tovabbra is
a kozpontban 1évé — program mintegy ,,delegalja” a kihelyezett
allomas részére, és a tovabbiakban az végzi ezeket a feladatokat.
Ez a ,feladatleosztas” teljesen automatikusan torténik a kom-
munikdcié felvételekor. Fontos, hogy ez a rendszer a kihelyezett
egységek egymas kozotti kozvetlen kommunikaciojat is lehetd-
vé teszi, tehermentesitve a kozponti processzort.
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Milyen elénydket nyuijt ez a rendszer?

» A kabelezés koltsége tovabbra is alacsony
marad, hiszen kihelyezett aldllomas gytjti
Ossze a jeleket.

* Programot irni tovabbra is csak a kdzponti

rendszerben kell, amely az alrendszerek ré-

szére Onalldan, automatikusan ,,delegélja”
ezeket a feladatokat.

A helyi jelek feldolgozasa gyors, hiszen a

feldolgozoprogram ott mitkddik a helyszi-

nen, alacsony savszélességli kommunikécio
kozbejotte nélkiil.

* A kommunikacié megszakadasa sem jelent
iizemképtelenséget, mert a helyi rendszer a
korabbi allapotanak megfelelden folytatja a
munkat.

» A kihelyezett allomasok — a kozpont terhe-
1ése nélkiil — egymas kozott is tudnak ada-
tot cserélni.

E rendszerre lathatunk példat a mellékelt képeken.

A hélozat-
iranyit6é gép A RIO-bemenetek
adatszérassal alapjan frissilnek

frissiti a kime-
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Hol javasoljuk a Smart RIO

alkalmazasat?

* Minden nagy kiterjedésti épiiletben, gyarban,
technologianal, ahol helyi szinten is sziikséges
a gyorsabb adat- és informacidfeldolgozas.

* Mindenhol, ahol a fentiek miatt nagyon fon-
tos a kabelezés koltségének csokkentése.

» Ahol rendelkezésre all egy Ethernet-halozat.

A rendszert eldszor tavasszal szeretnénk be-

mutatni Magyarorszagon. A Magyarregula

kiallitason terveziink megjelenni vele, majd

majus-juniusban, a mar ,,szokasos” orszagos

bemutatonkon fogjuk mindenki szdmara elérhe-

tévé tenni.
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. National Instruments Gj, nagyteljesitményi szervohajtasokat és motorokat hozott forgalomba I

A National Instruments bejelentette 0j AKD
Servo Drivers és AKM Servo Motors el-
nevezési termékeit, amelyek lehetdvé teszik
a mérndkdk és kutaték szamara, hogy kény-
nyedén épithessenek méretezhets, elosztott

mozgdsvezérld rendszereket. Az Gj termékek

egyszer(sitik a felhaszndléi mozgdsvezérld

alkalmazésok bedllitésat és konfigurdldsat, valamint telepitését minden olyan NI
valésideiji vezérldre, amely témogatja a NI EtherCAT-technolégidt, mint példéul
az NI CompactRIO, a PXI valésideji vezérlék és az Nl ipari vezérléi.

Az 0j, kefe nélkiili, négyféle peremmérettel kaphaté AKM-szervomotorok
kivalé dinamikai tulajdonsagokkal, nagy nyomatékkal és széles sebességtarto-
mdnnyal rendelkeznek. A motorok forgérésze alacsony inercidji, a magnesek
elrendezése és a mechanikai kialakitds alacsony harmonikus torzitast tesz le-

hetévé.
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Az §j meghaijték csicstechnolégidt testesitenek meg és csicsteljesitményt nydita-
nak: a nyomatékhurok frissitési ideje 0,67, a sebességhurkoké 62,5, a pozicié-
hurkoké pedig 125 ps. Az AKD Servo Drivers termékek nagyon sokféle feladat
megolddsdt segithetik az alapvetd ,nyomaték-sebesség” tipust alkalmazdasok-
t8l a grafikus rendszertervezéssel témogatott, soktengelyes programozhaté moz-
gdst megvalésitd rendszerekig.

Az Gj motorok és meghaiték a LabVIEW NI SoftMotion moduljanak segitsé-
gével zdkkendmentesen integralhaték a LabVIEW grafikus rendszerbe, ezdltal a
vezérelt mozgdst megvalésitd alkalmazasok grafikus tervezéfelileten tervezhe-
t8k és tesztelhet8k.

Az 0j szervomotorokrél és -hajtasokrél és a NI mozgdsvezérlés tdmogatdsé-
ra tervezett szoftveréré| tovdbbi informécié olvashaté a www.ni.com/motion
honlapon.

www.ni.com/hungary, www.ni.com/motion
Ingyenesen hivhaté telefonszam: 06 80 204 704
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